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Navio de superficie nao tripulado SPCrafté (USV)

SPCrafté € uma embarcacao de superficie ndo tripulada de nivel profissional
(USV) desenvolvido por Guangzhou Spherefix Navigation

Technology Co., Ltd. Apresentando um medidor 1.3 de alta resisténcia
casco composto, oferece excelente capacidade de carga util e

estabilidade, suportando integracao simultanea de multifeixe

sonar, ADCP, sensores de qualidade da agua e outros

instrumentos - servindo como um laboratorio movel aquatico.

Alimentado pelo controle inteligente iSail autodesenvolvido
, SPCrafté permite fluxos de trabalho ponta a ponta de

planejamento de missao e operacao autbnoma para dados

ALTURA -DIAMETRO
430mm 1280*580*430mm

, tornando-o ideal para levantamento hidrografico,
pesquisa hidroldgica, monitoramento ambiental e

missoes de busca e resgate.

Seguranca e protecao inteligente multicamadas

p N A plataforma inclui um sistema de seguranca ativa com bateria fraca/perda de sinal
retorno automatico, evitacdo de obstaculos por radar e visdo noturna panoramica. E IP67

e a estrutura de camada dupla garantem um desempenho confiavel em condi¢coes adversas

. J -~ . 7o
condicoes hidrologicas.
Plataforma de Dados Inteligente
s \ O controle iSail Istema combina planejamento de missao, autbnomo

navegacao e visualizacao de dados em tempo real. Suporta profissional

processamento de dados multiformato e atualizacées on-line OTA, fornecendo um

. J
fluxo de trabalho integrado desde a execucao da tarefa até a entrega.
Integracao e expansibilidade de sensor avancado -
Como um "laboratorio aquatico movel" aberto, a plataforma oferece grande carga util
4 N
r i espaco e fonte de alimentacao robusta, suportando integracao simultanea de
x sonar multifeixe, ADCP, analisadores de qualidade da agua e outros profissionais
L J
\ y, sensores. Com um SDK aberto, os usuarios podem personalizar funcoes para atender as pesquisas
ou requisitos de engenhairia.
Hardware de longa durabilidade e alta confiabilidade
i E 5 Baterias duplas hot-swap suportam até 5 horas de operacao e um 38 km
B . O sistema inclui um controlador profissional de alto brilho,
[qu] antena dupla GNSS RTK e comunicagao multimodo (4G/2.4G/UHF) para
\. J

garantem operacao precisa, estavel e continua em grandes areas de agua.
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Caracteristica

* Obtém precisao +8 mm com suporte a multiplas constelagoes.

» Possui antena dupla GNSS e sensores de atitude para desempenho confiavel.

@ * Design de facil manutengao: propulsao plug-in e baterias hot-swap.

* Portatil e Potente: Estrutura leve 12 kg com capacidade de carga util 50 kg.

o
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* Terminal de toque de 12": Tela brilhante, bateria de 8 horas com carga rapida.

'  Controles fisicos: Botoes, joysticks duplos, roda de camera.

* Conectividade versatil: 4G/2.4G/UHF com modos manual/automatico/flutuar/rastreamento.
« Gerenciamento Inteligente: Diagndsticos e alertas integrados para supervisao automatizada.

Componentes do sistema

Interruptor de alimentacao > Propulsor
Antena de posicionamento
Antena de Comunicagao ~ Camera 360°

.
Luz Indicadora Radar para evitar obstaculos
Compartimento de Bateria

carga util

Para-choques * Antena de direcao

Cenarios de aplicacao
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Medicao de profundidade de agua

Monitoramento Hidrologico




CASCO

ENERGIA
SISTEMA

REMOTO
CONTROLADOR

PRINCIPAL

CONTROLE
UNIDAD

POSICIONAMENTO
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Dimensoes do casco

Materiais

Rascunho

Peso

Carga util maxima
Capacidade anti-onda

A prova d'agua

GNSS

Indicadores

Camera

Radar de Obstaculos

Tipo de propulsao
Tipo de motor

Modo de direcao

Poténcia nominal

Velocidade do motor

Montagem do motor

Tipo de bateria

Substituicao da bateria
Resisténcia
Faixa

Velocidade maxima

Dimensoes
Exibicao
Memoria
Frequéncia

Alcance de comunicacao

Capacidade da bateria
Tempo de operacgao

Carregando

Interfaces

Sistema operacional

Comunicacao da estacao base

Comunicacao por video
Slot SIM

Interfaces

Sistema de satélite

Partida a frio

Tempo de correc¢ao inicial
Precisao de posicionamento de ponto unico

Precisao de posicionamento DGNSS

RTK Precisao de posicionamento

CORS Fonte

Protocolos de dados diferenciais

Precisao de rumo

Giroscoépio Deriva

Taxa de atualizacao IMU

Frequéncia
Angulo de feixe

Faixa de profundidade

Resolucao
Estabilidade

Precisao de profundidade

Fonte de alimentacgao

Faixa de velocidade do som

Consumo de energia

ESPECIFICACAO

1280 x 580 x 430 mm
Fibra macromolecular de poliéster e carbono e Kevlar

10cm

Casco 12 kg; Sistema completo 40 kg
(incluindo modulos externos, controlador e bateria)

950 kg

Vento de 3° nivel, Onda de 2° nivel
IP67

Antenas duplas GNSS internas/internas Antenas duplas GNSS

Dois indicadores: status de posicionamento GNSS e conexao do controlador

Camera omnidirecional visivel a noite em 360° e camera Al (opcional)

Largura do feixe: 120° x 120°; Faixa de deteccao: 0.1-20 m
(versao 40 m opcional)

Elétrica

Motor sem escova

Direcao diferencial com motores duplos; suporta impulso reverso
1100 W poténcia total do motor

Avaliado em 7.000 RPM

Design de plug-in destacavel; facil de substituir

Bateria de litio de alta capacidade, 33.6 V 30 Ah (duas removiveis
compartimentos de bateria), 21700 ceélulas

Hot-swap, 2h totalmente carregado

3h@2m/s; 5Sh@1.5m/s; 8h@2m/s; 10h@1.5m/s(Opcional)

Alcance em velocidade econdbmica: 38km

277 x 138 x 96 mm
Tela sensivel ao toque industrial; legivel a luz solar

Resolucao: 1920 x 1200 Brilho: Até 1200 nits
4 GB RAM, armazenamento 64 GB

2.400-2.483 GHz
Ate link digital 3 km; alcance ilimitado via 4G

20.000mAhR
8 horas

18 W carregamento rapido; compativel com porta Type-C padrao

PPM, RJ45, USB, Type-C, slot para cartao SIM, slot para cartao TF

Radio (opcional) e Rede e CORS
4G e 2.4G

Slot Nano SIM
2 portas RJ45, 2 portas RS232, 2 portas RS485

Suporta BDS (BDS-2: B1l, B2l; BDS-3: B1l, B3l), GPS (L1C/A, L2P,

L2C), GLONASS (G1, G2). Galileu (E1. E3b), QZSS* (L1C/A, L2C),
SBAS* (L1C/A) e outros sinais multiconstelacao

<30s
<5s (D <10 km)

Horizontal: < 3 m; Vertical: < 1.5 m
Horizontal: 40 cm + 1 ppm; Vertical: 80 cm + 1 ppm

Horizontal: 8 mm + 1 ppm; Vertical: 15 mm + 1 ppm

Suporta rede CORS

Suporta protocolo TT450, transmissao transparente e outros formatos padrao

Precisao: 0.1° (linha de base 1 m)

6°%h, estabilizacao de desvio 20 s, suporta navegacao autbnoma ininterrupta

200 kHz
9°11°
0.15-200m (opcional até 300m)

1cm

+2 cm (CEP 95 @ 10 m)
t1cm + 0.1% x D (D = profundidade)

9V-18V
Om/s - 1700 m/s

5-10 W

.

OBSERVACOES

» Os fabricantes podem atualizar os parametros a qualguer momento; consulte as informacoes mais recentes do produto.

N.0201, Kezhu Road, Sala 311, Distrito de Huangpu, Guangzhou, China

v.spherefixgnss.com



