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Navio de superficie nao tripulado SPCraftd (USV)

SPCraftd € uma embarcacao de superficie ndo tripulada multifuncional
(USV) desenvolvido por Guangzhou Spherefix Navigation

Technology Co., Ltd. Construida para levantamento subaquatico, patrulha
e reconhecimento e monitoramento da qualidade da agua, &
integra um sistema de controle inteligente proprietario e

suporta cargas uteis como ecobatimetros, sonar de varredura lateral,

e sensores de qualidade da agua. Apresentando alta automacao,

forte anti-interferéncia desempenho, e solido

capacidade de expansao, SPCraftd funciona perfeitamente com iSail para

fornece aquisicao e analise de dados ponta a ponta - oferecendo um

ALTURA -DIAMETRO PESO
254mm 980*520*254mm 30kg

solugcao mais segura, eficiente e precisa para diversos

ambientes aquaticos.

o

Design portatil integrado

i ) O casco aerodinamico e totalmente curvo € construido em polimero de alta resisténcia
() . .
[ — } tecido composto e Kevlar, alcancando design leve e estrutural
I’S/ rigidez. Nenhuma montagem € necessaria - a embarcacao esta pronta para implantagcao, certo
. J

pronto para uso, permitindo transporte rapido e operacdoes de campo rapidas.

Controle Inteligente de Alta Precisao

Equipado com navegacao e controle de alta precisao autodesenvolvidos

_@_ﬁ , 0 sistema suporta precisao de posicionamento RTK de 8 mm + 1 ppm

horizontalmente. A antena dupla GNSS e um IMU integrado garantem uma navegacao estavel

o]
b e rastreamento de rotas altamente preciso. Recursos de seguranca inteligentes incluem

prevencao automatica de obstaculos, alertas de aguas rasas e retorno de bateria fraca.

Longa resisténcia e propulsao poderosa

Um sistema de bateria dupla de litio suporta substituicao a quente, permitindo

até 7 horas de autonomia em 1.5 m/s e autonomia econOmica de até 38

km. O motor sem escova 900 W e a hélice anti-entupimento fornecem forte impulso

\. J e uma velocidade maxima de 7 m/s, permitindo que a embarcacao opere de forma confiavel em

condicOes de fluxo complexas.

Expansibilidade multifuncional

4 ~ - ) SPCraft5 suporta uma ampla gama de sensores, incluindo sondas de qualidade da agua,
x sonar de varredura lateral e LIDAR. Um SDK aberto € fornecido para
L ) desenvolvimento, tornando-o adaptavel a inspecdes de qualidade da agua,
\ J

investigacoes de tubulacoes ocultas, levantamento topografico, patrulha de emergéncia e

muitos outros cenarios de missao.



Caracteristica

 Protecao dupla: amortecedores omnidirecionais com design anti-afundamento.

« Seguranca inteligente: prevencao de colisdes e reversao automatica em aguas rasas.

» Controlador de 7": video HD 1080P, alcance 3 km (ilimitado via 4G).

e Durabilidade do controle remoto: até 8 horas.

* O pos-processamento PPK com correcao de atitude e maré aumenta a precisao dos dados.

* O reconhecimento de todos os alvos melhora a eficiéncia do processamento.

* Propulsao plug-and-play e bateria hot-swap para operacgao ininterrupta.

H:I * Interfaces abertas permitem integracao flexivel de carga util e desenvolvimento secundario.

N
O

Componentes do sistema

Camera 360° Interruptor de

alimentacao

Antena de posicionamento ¢ i * Propulsor

Luz Indicadora

Antena de Comunicacao Radar para evitar obstaculos

Plataforma de montagem no casco Amortecedor Omnidirecional

Botdo de cobertura do casco ° Antena de direcao

Cenarios de aplicacao

Profundidade da Qualidade da Agua Qualidade da Agua Subsuperficie

Aaniia

Medicdo Amostragem Monitoramento Deteccao



CASCO
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Dimensoes do casco

Materiais

Rascunho

Peso

Carga util maxima
Capacidade anti-onda

Protecao de entrada

GNSS

Luz indicadora de status

Camera

Radar de Obstaculos

Tipo de propulsao
Tipo de motor
Modo de direcao

Poténcia nominal

Velocidade do motor

Montagem do motor
Tipo de bateria

Substituicao da bateria
Resisténcia

Faixa

Velocidade maxima

Dimensoes
Exibicao
Memoria
Frequéncia

Alcance de comunicacao

Capacidade da bateria
Tempo de operacgao

Carregando

Interfaces

Sistema operacional

Comunicacao da estacao base

Comunicacao por video
Slot SIM

Interfaces

ESPECIFICACAO

980 x 520 x 254 mm
Polietileno de alto peso molecular; Reforco de tecido Kevlar

8.5cm

Casco 7 kg; Sistema completo 30 kg
(incluindo modulos externos, controlador e bateria)

35 kg

Ondas de vento nivel 3, ondulacao nivel 2

P67

Posicionamento GNSS integrado, sistema de antena dupla e receptor duplo

LED de duas cores, indica sinal de controle remoto e GNSS
status de posicionamento

Camera de visao noturna completa de 360°

Largura do feixe: 120° x 120°; Faixa de deteccdo: 0.1-20 m
(versao 40 m opcional)

Elétrica

Motor sem escova

Direcao diferencial com motores duplos; suporta impulso reverso
900 W poténcia total do motor
Avaliado em 5300 RPM

Design de plug-in destacavel; facil de substituir

Bateria de litio de alta capacidade, 33.6 V 25 Ah (duas removiveis
compartimentos de bateria), 21700 células

Suporta substituicao rapida e troca de plug-in/out
Aprox. 3 horas @ 2.0 m/s; 7 horas @ 1.5 m/s

Alcance em velocidade econdmica: 38km

7/ m/s; suporta operacao estavel em aguas turbulentas/alta corrente
ambientes

277 x 138 x 96 mm
Tela sensivel ao toque industrial; legivel a luz solar

Resolucao: 1920 x 1200 Brilho: Até 1200 nits
4 GB RAM, armazenamento 64 GB

2.400-2.483 GHz
Ate link digital 3 km; alcance ilimitado via 4G

20.000mAh

8 horas

18 W carregamento rapido; compativel com porta Type-C padrao

PPM, RJ45, USB, Type-C, slot para cartao SIM, slot para cartao TF

Radio (opcional) e Rede e CORS

4G e 2.4G

Slot Nano SIM

2 portas RJ495, 2 portas RS232, 2 portas RS485

OBSERVACOES

Sistema de satélite

Partida a frio

Tempo de correc¢ao inicial

Precisdo de posicionamento de ponto unico
Precisao de posicionamento DGNSS

RTK Precisao de posicionamento

CORS Fonte

Protocolos de dados diferenciais

Precisao de rumo

Giroscopio Deriva

Taxa de atualizacao IMU

Frequéncia
Angulo de feixe

Faixa de profundidade

Resolucao
Estabilidade

Precisao de profundidade

Fonte de alimentacao

Faixa de velocidade do som

-Consumo de energia

Suporta BDS (BDS-2: B11. B2|: BDS-3: B11. B3). GPS (L1C/A. L2P.

L2C), GLONASS (G1, G2), Galileu (E1, E5b), QZSS* (L1C/A, L2C),

SBAS* (L1C/A) e outros sinais multiconstelacao

<30s

<5s (D <10 km)

Horizontal: < 3 m; Vertical: < 1.5 m

Horizontal: 40 cm + 1 ppm; Vertical: 80 cm + 1 ppm
Horizontal: 8 mm + 1 ppm; Vertical: 15 mm + 1 ppm

Suporta rede CORS

Suporta protocolo TT450, transmissao transparente e outros formatos padrao

Precisao: 0.1° (linha de base 1 m)

6°/h, estabilizacao de desvio 20 s, suporta navegacao autbnoma ininterrupta

200 kHz

ge

0.15-200 m (extensivel para alcance maior)
8 mm

+2 cm (CEP 95 @ 10 m)

+1cm + 0.1% x D (D = profundidade)

9V-28V
Om/s - 1700 m/s
5-10 W

p Os fabricantes podem atualizar os parametros a qualguer momento. Consulte as informagcdes mais recentes do produto.

yww.spherefixgnss.com



